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Integracja technologii
W procesach
przemystowych

i intralogistycznych.



Rozwigzanie szyte na miare

Zwiekszona Niskie koszty Monitoring Zwiekszone Sprawne Skalowalnos¢
wydajnosc¢ pracy on-line bezpieczenstwo zarzadzanie

AFORMIC Inteligentna Platforma Intralogistyczna

Wykorzystujgc zaawansowane technologie i podejmujgc decyzje w oparciu o istniejgce dane, mozemy tworzy¢
bardziej wydajne i autonomiczne systemy produkcyjne i logistyczne. System Aformic umozliwia zwiekszong automatyzacje
oraz skutecznie wspiera prace cztowieka w procesach przemystowych.

Posiadamy gteboka wiedze na temat optymalizacji proceséw przemystowych, zwiekszania wydajnosci i produktywnosci,
oraz tworzenia inteligentnych, wzajemnie potaczonych systeméw.

Nasza technologia usprawnia operacje taricucha dostaw. Roboty mobilne AMR, ktére sg jednym z komponentéw
oferowanego przez nas rozwigzania, przemieszczajg materiaty i produkty po hali produkcyjnej, dostosowujac sie do
zmieniajgcych sie potrzeb produkcyjnych i minimalizujgc potrzebe interwencji cztowieka. Z tatwoscig optymalizujg one
operacje magazynow i centrow dystrybucyjnych oraz umozliwiajg bardziej responsywne i sprawne procesy produkcyjne.
System AFORMIC umozliwia ptynny transport materiatéw w czasie rzeczywistym, umozliwiajgc produkcje just-in-time,
co pomaga obnizy¢ koszty magazynowania i poprawi¢ efektywnos¢ produkcji. Zwieksza on réwniez bezpieczenstwo
pracownikéw w warunkach przemystowych, automatyzujac niebezpieczne lub powtarzalne zadania, minimalizujgc potrzebe

recznego przenoszenia materiatow i poruszania sie po obszarach niebezpiecznych lub o ograniczonym dostepie.

Roboty mobilne Aformic AMR serii F nadzorowane sg przez system Qursor, ktéry znaczgco poprawia efektywnos¢ pracy
poprzez usprawnione zarzadzanie zadaniami. Wszystko to przy zachowaniu najwyzszych standardéw bezpieczehstwa -
dzieki ciggtemu monitorowaniu Srodowiska i realizowanych operacji, nasze zaawansowane systemy bezpieczeristwa moga
natychmiast reagowac w przypadku wystgpienia anomalii i minimalizowa¢ ryzyko kolizji.

Proje ktowanie tak zaawansowanych rozwigzan automatyki wymaga
nie tylko biegtosci technicznej, ale takze zespotu ekspertéw, ktérych taczy
pasja. Talent, doSwiadczenie oraz state Sledzenie najnowszych trendéw
w automatyzacji stanowiag nieodzowny fundament naszych projektéw.

Zalezy nam na poprawie wynikéw Twojej firmy. Odkryj inteligentne
roboty mobilne serii F, stworzone do nieustannej pracy w dynamicznym
Srodowisku, i wykorzystaj nasze rozwigzanie, aby usprawni¢ wtasne procesy
biznesowe!




QURSOR - inteligentny system kontroli

Kompletna platforma softwarowa do zarzadzania flota

QURSOR to system zarzadzania flotg, w ramach ktérego realizowane sg takie procesy jak przydzielanie zadan,
planowanie tras, wspomaganie nawigacji czy sprawdzanie wydajnosci systemu i KPI, co umozliwia wydajng prace

autonomicznych robotéw mobilnych w inteligentnych srodowiskach magazynowych i produkcyjnych.

Naszym celem jest zapewnienie mozliwosci obstugi wybranego robota, niezaleznie od jego producenta.
Wykorzystujgc protokét VDAS5050 i inne protokoty firm trzecich, mozesz elastycznie tgczy¢ wiele typoéw pojazdéw
i interfejsow w swoim zaktadzie produkcyjnym. Pozwala to dostosowac system AGV do konkretnych potrzeb i preferencji.
Zaprojektowalismy i stworzyliSmy platforme cyfrowa, ktéra automatyzuje i optymalizuje funkcje logistyczne i magazynowe.
Nasze oprogramowanie mozna zintegrowa¢ z Systemem Zarzadzania Produkcjg (MES) oraz Systemem Zarzadzania
Gospodarka Magazynowa (WMS).

Ptynne wiaczenie naszego rozwigzanie do istniejgcego systemu oprogramowania w fabryce pozwala na efektywne
zarzadzanie pojazdami AGV i AMR réznych dostawcow (w tym innych pojazdéw monitorowanych w ramach systemu RTLS).

Nasza platforma dostarcza petng analize, wskazniki KPI i raporty oparte na danych zebranych z proceséw logistycznych,
pojazddéw AGV, AMR oraz srodowiska fabryki.

Qursor M.A.P - kontroler Systemy IT zaktadu, urzadzenia i czujniki

floty pojazdéw AMR w procesach produkcyjnych Qursor-rozszerzenia w chmurze

Orkiestracja floty
GUI"SOI" Warstwa Warst = Sterowanie ruchem AMR UNIYTPIOIERN = Kooperacja z innymi
Server Zarzadzanie [ll Zarzadzanie integracyjna infg;rgvc"’;,jna - Doboér trasy Sciezka pojazdami
zadaniami energia (autorr termy IT) = Uwzglednienie ograniczen » Trasy alternatywne
Z 7 ruchuiinnych pojazdéw = Omijanie przeszkéd
= Uptynnianie ruchu

Flota serii F - AMR sterowana przez Qursor
(zgodny z VDA5050)

Monitorowanie zasobéw przy uzyciu RTLS
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Roboty Aformic dostawcéw Inne pojazdy

= Zarzadzanie i koordynacja pojazdéw AMR/AGV = Kontrola stref w celu roztadowania zageszczenia

pojazddéw oraz zmniejszenia ryzyka wypadkéw
= Wsparcie systemu lokalizacji w czasie rzeczywistym

= tatwa integracja z innymi aplikacjami i ustugami
= Obstuga protokotéw firm trzecich
= Funkcja inteligentnego tadowania w oparciu

u NatychmiaStOWa reakcja i rOZWiquWanie O ustawienia procesu |Ogistycznego
probleméw produkcyjnych



Dlaczego QURSOR?

Realizacja do 500 zadan z wykorzystaniem 20+ robotéw w zaledwie 8 godzin!

Stawiamy na jakos¢. Nasz zaawansowany algorytm zarzadzania flotg umozliwia jednoczesne sterowanie wieloma robotami
AMR, co umozliwia wygodne planowanie duzych projektow, zapewniajgc optymalng wydajnos¢ i zwiekszong skutecznos¢
ala na dynamiczng optymalizacje Sciezek w celu unikniecia przeszkod i przestojow oraz zapewnia petng kontrole nad flotg w
celu wydajnego dziatania bez kolizji miedzy robotami.

Pakiet aplikacji dla twojej wygody!

Bogaty pakiet oprogramowania zapewnia dostep do
szerokiego zakresu danych, w tym do wizualizacji procesu

on-line, informacji w czasie rzeczywistym o stacjach, AMR
i aktualnie wykonywanych operacjach.

Aplikacja Qursor M.A.P. Management

» zdalne sterowanie i monitorowanie robotéw AMR = wizualizacja procesu z aktualng pozycja AMR, stacjami i dostepnymi
Sciezkami = petny wglad w moduty KPI (statystyki, poszczegélne kroki dostawy) dla petnej kontroli wydajnosci systemu
» kompletna diagnostyka - przyczyny bteddw, aktualny status AMR, dostepnos¢ stacji, heatmapy, itd. = przeglad zadan »
praca robotéw AMR w strefach

Aplikacja Qursor M.A.P. AMR HMI Qursor Configurator

» graficzna prezentacja danych i sterowanie robotami AMR = » konfiguracja procesu logistycznego = konfiguracja
informacje o alarmach, pozycji, predkosci, poziomie baterii ustawien wozkéw i przenosnikdw = zarzadzanie
iinnych funkcjachrobota AMR = panel sterowania HMI dostepny mapami $rodowiskowymi = ustawienia tadowania
z poziomu przegladarki internetowej lub wyswietlacza LCD » konfiguracja stref « parametry aplikacji

robota AMR
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Przed fizycznym wdrozeniem rozwigzania przeprowadzamy wirtualng symulacje
systemu z wykorzystaniem narzedzi oprogramowania symulacyjnego (np. Plant
Simulation). Cyfrowe odwzorowanie srodowiska pracy i realizowanych proceséw
pozwala na wirtualne przetestowanie systemu przed jego faktycznym wdrozeniem

i dalszg optymalizacjg. Ma to kluczowe znaczenie w procesie modelowania tras czy

projektowania robotéw.




Seria F inteligentnych robotéw gotowych do dziatania

W ramach rozwigzania Aformic dostarczamy inteligentne roboty AMR, wyposazone w zaawansowane czujniki i technologie
mapowania. Dzieki nim, roboty te sg w stanie dynamicznie dostosowywa¢ mape otoczenia oraz swoje trasy, reagujac na
zmiany takie jak przeszkody czy poruszajace sie pojazdy. Nasze roboty sg wdrazane poprzez symulacje proceséw, co pozwala
na testowanie i optymalizacje ich zachowania w wirtualnym Srodowisku. Nastepnie, w procesie mapowania, tworzony
jest cyfrowy model Srodowiska, a oprogramowanie Qursor pozwala na kompleksowe zarzadzanie i kontrole wszystkich

parametréw pracy systemu i jego elementéw.

D

Symulacja procesu Mapowanie srodowiska Zarzadzenie systemem

w oparciu o dane klienta w celu zebrania pomiaréw w czasie poprzez kontrole parametrow pracy
uwzgledniajgca aktualng mape jazdy recznej oraz okreslenie tras i oraz wygodne sledzenie zasobow
terenu, $ciezki i przeszkody ich parametréw (np. max. predkos¢, i aktualnego stanu AMR

kierunek, typ strefy)

Bez potrzeby stosowania drogiej infrastruktury, tasSm magnetycznych, przewodow czy znacznikédw. Nasze roboty moga
pracowa¢ w dynamicznie zmieniajgcym sie Srodowisku bez koniecznosci znaczgcej rekonfiguracji przestrzeni robocze;j.

Nasze roboty nie s zalezne od statych Sciezek ani infrastruktury. Utatwia to dodawanie nowych robotéw do floty
lub modyfikacje uktadu obszaru roboczego. System umozliwia wspétprace réznych typow robotéw, takich jak wozki
widtowe czy wozki transportujgce tadunek na sobie (underride) w ramach tego samego systemu.

AMR posiada system oparty na dedykowanych i certyfikowanych urzadzeniach bezpieczenistwa. System ten
przeprowadza dodatkowo niezalezng analize otoczenia oraz wykonywanych operacji i w razie potrzeby wdraza
odpowiednie dziatania awaryjne.

Nasze roboty AMR dostosowujemy do konkretnego rodzaju
transportowanych tadunkoéw, takich jak regaty tadunkowe (racks),
kontenery paletowe czy inne pojemniki o niestandardowych
ksztattach, zapewniajgc bezproblemowg integracje i optymalng
wydajnos$¢ systemu.

Taka elastycznos¢ pozwala nam dostarcza¢ rozwigzania
dostosowane do indywidualnych potrzeb kazdego klienta. Rodzaj
oferowanego robota AMR zaleze¢ bedzie od gabarytéw i wagi,
a takze typu przenoszonego tadunku.




Naturalna nawigacja

Roboty Aformic operujg przy uzyciu zaawansowanej nawigacji SLAM (Simultaneous Localization and Mapping)
z zastosowaniem laserowych skaneréw bezpieczenstwa. Takie rozwigzanie pozwala robotowi okresli¢ swojg lokalizacje
i orientacje w Srodowisku na podstawie mapy przygotowanej podczas wdrazania projektu. Mapa ta jest wgrywana
dowszystkich robotéw dziatajgcych wsrodowiskuistuzy do precyzyjnego okreslania lokalizacji przez dopasowanie pomiaréw
biezgcego otoczenia. Dodatkowo system udostepnia funkcjonalno$¢ wykrywania przeszkod.

Mapowanie w czasie Dynamiczna Zwiekszona
rzeczywistym adaptacja precyzja

Ekran dotykowy Qo Rejestrator BlackBox

umozliwia bezposredni dostep

i reczne sterowanie poszczeg6lnymi
elementami robota. Panel
dostepny réwniez zdalnie na innym
urzgdzeniu mobilnym.

zbierajacy i zapisujacy
wizualne dane o AMR
w celach diagnostycznych

Panele LED

petnia role sygnalizatoréw
stanu pracy, alarméw i
ostrzezen pojazdu AMR

Kamera 3D i czujniki
ultradzwiekowe
wspomagaja prace
skaneréw bezpieczenstwa
wykrywajac obiekty
powyzej i ponizej linii
skanowania

Wytaczniki awaryjne
szybko i bezpiecznie
zatrzymujg robota

w nagtych przypadkach

Zderzaki bezpieczenstwa

stuzg do zatrzymania AMR

w przypadku najechania na
przeszkode, ktérej nie wykryty
skanery bezpieczenstwa

Sygnalizator ®
dzwiekowy

wspierajacy diagnostyke
i okreslanie stanu pojazdu
Lampa blue spot

emituje niebieskie Swiatto
‘ skierowane na podtoze zwiekszajac

bezpieczenstwo i widocznos¢

Skanery bezpieczenstwa skanujg otoczenie z uzyciem podczerwonych promieni laserowych, okres$lajgcych
odlegtos¢ do wykrywanych obiektéw za pomocg technologii LIDAR (Light Detection and Ranging). Stuzg one do
wykrywania obiektdw, zapewniajgc ochrone i bezpieczenstwo. Jednoczesnie, oprécz funkcji bezpieczenstwa,
dodatkowe skanery (microScan3) petnig role urzadzen pomiarowych dla systemu nawigacyjnego, dostarczajac
informacji o otoczeniu i umozliwiajgc budowe i poruszanie sie po mapie.

*Zakres dostarczanego akcesorium dopasowany zostanie po konsultacji z klientem.



System pinowy
System podno$nikowy
co nadaje im niezwyktg elastycznosc i zdolnos¢ do tatwej adaptacji Transporter rolkowy

Nasze roboty dostarczane sg z réznorodnymi systemami sprzegania,

do nowych zadan i zmieniajgcych sie wymagan. System holowniczy
i wiele wiecej

G@i&\

W ramach jednego systemu integrujemy wézki réznego typu, takie jak woézki widtowe, holownicze, czy transportujace
tadunek na sobie (underride). Taka elastycznos¢ zwieksza produktywnos¢, skraca przestoje i poprawia ogélng wydajnos¢

proceséw przemystowych i intralogistycznych.

Nasze roboty sg zgodne z nastepujgcymi normami:

1SO 3691-4:2020 Wézki jezdniowe - Wymagania dotyczace bezpieczenistwa i sprawdzania - Cze$¢ 4: Wozki jezdniowe bez operatora i ich systemy
ANSI/RIA R15.08-1-2020 Industrial Mobile Robots - Safety Requirements - Part 1: Requirements For The Industrial Mobile Robot
ANSI/ITSDF 56.5-2019 American Standard Safety Standard for Guided Industrial Vehicles




Nasze rozwigzanie monitoruje stan baterii i odpowiednio
dostosowuje proces tadowania. Gdy poziom natadowania
baterii AMR jest niski, robot automatycznie kieruje sie do
stacjitadujgcejzarazpowykonaniuaktualnierealizowanego
zadania.Wszystkotobezjakiejkolwiekingerencjicztowieka.
Parametry tadowania sg elastyczne i mozna je
konfigurowa¢ wedtug potrzeb klienta, zachowujgc
rownowage pomiedzy zywotnoscig baterii a wydajnoscia
pracy. Zintegrowany system BMS optymalizuje zuzycie
energii, kontrolujac szybkos¢ i czas tadowania AMR oraz
zapewnia szczegbtowa diagnostyke i bezpieczenstwo
akumulatora.

Bogata oferta dla Twojej wygody

Seria F to rodzina urzadzen szytych na miare,
zaprojektowanych z myslg o potrzebach Klienta,
z uwzglednieniem roéznych zadan, celéw, potrzeb
i warunkéw w docelowej lokalizacji.

Nasze produkty sgopracowywanetak, aby dostosowacsie
do nowych technologii obecnych na rynku, jednoczesnie

F2

F20 F12

Stacje dokujace (automatyczne tadowarki)

*  Wersja pozioma i pionowa
*  Szybkie i automatyczne tadowanie

* ZgodnezLVDiEMC

utrzymujac wysoka wydajnosc i niezawodnos¢.

ZaprojektowaliSmy juz wiele urzadzen dostosowanych do
wymagan i potrzeb klienta i wcigz pozostajemy elastyczni,
stale opracowujac nowe rozwigzania, bedace odpowiedzig na
rosngce wymagania rynku.

F13




Dotacz do naszej floty i kieruj sie w strone sukcesu!

F1

Sprawny i bezpieczny transport

w magazynach i halach produkcyjnych.

Prosta konstrukcja,
Elastyczny i przystepny cenowo,
Kompaktowy i wyjatkowo zwinny

Parametry techniczne

= Typ:underride = Maksymalna predkos¢: 2 m/s
= Obroét: 360°
= Czastadowania: 5.5 godzin

= Kierunek jazdy: przéd/tyt
= tadownosé¢: 1000 kg

F2

Bezpieczny transport palet réznego typu

Robot do transportu ciezkich tadunkéw
Funkcja samozatadowcza z poziomu podtogi

Parametry techniczne

= Maksymalna predkos$¢:1.5 m/s
= Obrét: 360°
= Czastadowania: 5.5 godzin

= Typ: widtowy
= Kierunek jazdy: przéd

= tadownos¢: 1000 kg

= (Czas pracy: 8-10 godzin
= Typ baterii: Li-lon NMC
= Sposéb tadowania: automatyczny / reczny

= (Czas pracy: 8-10 godzin
= Typ baterii: Li-lon NMC
= Sposéb tadowania: automatyczny / reczny




Seria F w praktyce

F12

u Minimalizacja wysokosci
u Maksymalizacja bezpieczerstwa

u Dodatkowe wyposazenie - kamery
3D, tensometry, skanery boczne

4330mm

F23

" Zwiekszonatadownos$¢ (5500 kg)
" Zwiekszony gabaryt przewozonego tadunku
= Mozliwos$¢ jazdy w kazdym kierunku, réwniez

w bok (4 niezalezne napedy obrotowe)

F2 long

= Transport towaru ponadwymiarowego
= Dodatkowy skaner chroniacy
przed wystajgcymi elementami,
takimi jak widty

F24

" Transporter rolkowy

" Zwiekszony gabaryt przewozonego
tadunku

7302mm

F13

"  Pojazd o najwiekszejtadownosci (6500 kg)
" Zwiekszony gabaryt przewozonego tadunku
® Mozliwos$¢ jazdy w kazdym kierunku, réwniez

w bok (4 niezalezne napedy obrotowe)

F20

= Holowanie regatéw typu rack
o duzych gabarytach

®  Bardzo szeroki rozstaw skaneréw

" Dodatkowy skaner na przodzie

Kompaktowa budowa
Zintegrowany z ramieniem cobota

Mozliwos¢ elastycznego przezbrajania
z cobota na przenosnik

F2

Kota skretne w widle w celu
poprawienia mobilnosci

Dodatkowy skaner na przodzie

F2

nierdzewna obudowa

Model dla przemystu spozywczego
Nierdzewna obudowa

Dodatkowe czujniki towaru
dla dwéch pojemnikéw

Wydtuzone widty




Zespo6t AFORMIC

Specjalizujemy sie w automatyzacji proceséw logistycznych w zaktadach produkcyjnych i magazynach.

JesteSmy czesdcig Grupy AIUT, jednego z wiodgcych dostawcéw systemdw automatyki i robotyki przemystowej
na rynek Swiatowy. Firma od ponad 30 lat jest zaufanym i doswiadczonym partnerem technologicznym globalnych
lideréw branz przemystowych i produkcyjnych.

AFORMIC projektuje i wdraza innowacyjne zintegrowane rozwigzania intralogistyczne bazujgce na robotach
mobilnych typu AMR. Unikatowa strategia AFORMIC zaktada petne dostosowanie naszego systemu i robotéw
AMR do potrzeb naszych klientéw. Dzieki temu nasze rozwigzanie zapewni zwiekszong wydajnos¢ transportowa,
optymalizacje proceséw produkcyjnych oraz znaczaca redukcje kosztow w Twoim przedsiebiorstwie.

Zespoty doswiadczonych inzynieréw AFORMIC wspierajg naszych klientéw 24/7 bezposrednio z oddziatdw
w Ameryce Po6tnocnej (Kanada, USA: Michigan, Karolina Potudniowa, Indiana, Kentucky), Europie oraz Azji,
aby zapewni¢ ciggtos¢ Twoich procesow.

Zeskanuj mnie!
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